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1 测试方案

1.1 集群无人机实时地图重建与应用系统总体功能

功能 1.1 测试记录表

测试项目 测试系统运行环境是否达标

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测试方法

1. 机载拼图程序计算机：在桌面空白位置按下鼠标右键，选择设置按钮，在弹出的

设置窗口中，左侧选项卡找到并选择关于，之后查看窗口右侧信息部分，操作系

统名称。

评判标准
软硬件参数符合指标要求。

测试记录及

结果
1. 软件操作系统为 Ubuntu20.04

备注
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功能 1.2 测试记录表

测试项目 测试软件对输入数据要求是否达标

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4
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测试方法

1. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，在文

件夹中创建 image_cache 文件夹，将一组需要测试的数据(63 张 8K 分辨率图片)

复制到文件夹中。

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,打开 test.json 文件，将文件中

dataset 后的值改为：“image_cache”,method 后的值改为“online_dom”,在

当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入

python3 desktop_server.py 运行程序。

3. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,创建新的命令行终端，并在终端

中 输 入 curl -X POST -d "@test.json" http://localhost:5000/tasks

-H'Content-Type: application/json'开启测试。

4. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://localhost:1024并按下Enter键，

在该页面查看程序运行结果。

5. 重新执行步骤 1，并将 image_cache 文件夹中的内容全部删除。准备一个测试用

的视频数据放到 image_cache 文件夹的同级目录下。

6. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,打开 test.json 文件，将文件中

dataset 后的值改为：“xxx.mp4”,method 后的值改为“online_dom”,在当前

目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 python3

desktop_server.py 运行程序。

7. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,创建新的命令行终端，并在终端

中 输 入 curl -X POST -d "@test.json" http://localhost:5000/tasks

-H'Content-Type: application/json'开启测试。

8. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://localhost:1024并按下Enter键，

在该页面查看程序运行结果。

评判标准
拼图程序能够处理不同类型数据并生成实时地图。

测试记录及

结果

1. 测试环境为 Intel 小型计算终端，操作系统为 Ubuntu20.04
2. 拼图程序能够处理 8K 分辨率图像数据，并生成实时地图。

3. 拼图程序能够处理 mp4 格式的视频数据，并生成瓦片。

备注
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功能 1.3 测试记录表

测

试

项

目

测试项目文档是否齐全
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测

试

地

点

厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测

试

方

法

1. 检查交付物中文档部分是否齐全。

评

判

标

准

文档齐全。

测

试

记

录

及

结

果

1. 项目相关文档齐全。

备

注

功能 1.4 测试记录表

测试项目 二维拼接功能：实时二维图像增量式拼接

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.02.17
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测试方法

1. 使用 Intel 小型计算单元，打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，在

文件夹中创建image_cache文件夹，将一组需要测试的数据(97张4K分辨率图片)

复制到文件夹中，在当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，

并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行程序

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,打开 tset.json 文件，将文件中

dataset 后的值改为：“image_cache”,Method 后的值改为“online_dom”,在

当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 curl

-X POST -d "@test.json" http://localhost:5000/tasks -H'Content-Type:

application/json'运行程序

3. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://localhost:1024并按下Enter键，

在该页面查看程序运行结果。

评判标准
软硬件设备符合要求。

机载拼图程序能够正常运行处理数据并生成实时地图。

测试记录及

结果

1. 测试环境为 Intel 小型计算终端，操作系统为 Ubuntu20.04
2. 拼图程序能够处理 4K 分辨率图像数据，并生成实时地图。

备注



报 告 编 号：HYI20251205A0907

12

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

13

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

14

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

15

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023

功能 1.5 测试记录表

测试项目 三维重建功能：快速三维点云地图增量式构建

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4
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测试方法

1. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，在文

件夹中创建 image_cache 文件夹，将一组需要测试的数据(97 张 4K 分辨率图片)

复制到文件夹中，在当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，

并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行程序

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中,打开 test.json 文件，将文件

中 dataset 后的值改为：“image_cache”,Method 后的值改为“online_points”,

在当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入

curl -X POST -d "@test.json" http://localhost:5000/tasks

-H'Content-Type: application/json'运行程序

3. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://localhost:1024并按下Enter键，

在该页面查看程序运行结果。

4. 打开适配的地面站软件接收并查看点云显示

评判标准
软硬件设备符合要求。

机载拼图程序能够正常运行处理数据并生成实时地图。

测试记录及

结果

1. 测试环境为 Intel 小型计算终端，操作系统为 Ubuntu20.04
2. 拼图程序能够处理 4K 分辨率图像数据，并生成重建地图。

备注
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1.2 对外接口接口测试

接口 2.1 测试记录表

测试项目
预留以 json 格式为数据结构的 restful api 接口，任务开始接口、获取区域信息接

口、瓦片获取接口。

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测试方法

1. 使用 POSTMAN 接口响应工具测试请求。

2. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，在当

前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 python3

desktop_server.py 运行程序。

3. 使用 POSTMAN 向目标主机发送任务开始请求。

4. 使用 POSTMAN 向目标主机发送获取区域信息请求。

5. 使用 POSTMAN 向目标主机发送瓦片获取请求。

评判标准

以 json 格式为数据结构的 restful api 接口，接口能够正确响应请求，与预期结果一致

为满足指标，否则为不满足指标
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测试记录及

结果

1. 程序运行正常

2. 任务控制消息触发

3. dom 请求：响应信息为：

{
"area": {

"level": 19,
"max": [

262149,
262194

],
"min": [

262134,
262141

]
},
"id": "-841693056",
"projection": "GCJ02Projection",
"time": 279998.5556128

}
格式的数据

4. 瓦片请求为对应的区域的 png 图片

备注
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1.3 多机协作指标考核测试

性能 3.1 测试记录表

测试项目
系统支持单机、多机执行任务，任务类型多样、灵活；支持不少于 8 架无人机实时构

建二维地图和三维地图

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.1

测试方法

1. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中。

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，选择在终端打开，创建新的命

令行终端，并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行程序。

3. 使用 POSTMAN 向目标主机发送拼图开始任务。

4. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://<目标主机ip>:1024并按下Enter

键，在该页面查看程序运行结果。

5. 多机任务需要打开对应任务执行数量的 Intel 小型计算单元，并重新执行步骤

1-5。

6. 多机结果可通过适配的地面站软件查看融合结果

评判标准

能够完成单机任务。

能够完成多机任务。

多机任务支持不少于 8 架无人机

测试记录及

结果

1. 正常处理单机任务并生成实时地图

2. 正常处理不少于 8 架多机任务并生成实时地图

备注
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性能 3.2 测试记录表

测试项目 集群无人机具备编队能力，支持多架无人机协同执行任务

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.1

测试方法

1. 在指定位置部署无人机

2. 检查旋翼无人机各部件（传感器、线路连接等）是否正常、飞控内部预设参数是

否正常；检查各设备间通信是否正常。检查旋翼无人机的电机、飞控是否上电;
检查通信链路模块，查看地面系统软件与无人机是否保持有效链接；检查地面站

系统启动是否正常;检查机载电脑是否正常启动；检查遥控器与旋翼无人机是否

保持有效链接;飞行前需熟悉本次试验涉及的相关代码，并检查代码启动脚本中

的各项参数是否满足本次试验环境。

3. 检查无人机相机是否启动、数据采集的接口是否正常，确保系统正确初始化。

4. 无人机起飞点分别实施定点侦查，确保满足无人机起飞条件

5. 打开地面站软件开始规划编队任务。

6. 执行编队任务

7. 回收无人机

评判标准
集群无人机具备编队能力且可协同完成任务

测试记录及

结果

1. 无人机编队任务上传成功。

2. 多架无人机协同完成任务。



报 告 编 号：HYI20251205A0907

28

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023

备注



报 告 编 号：HYI20251205A0907

29

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

30

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023

1.4 地图输出指标考核测试

性能 4.1 测试记录表

测试项目 支持边缘端协同计算与存储，机载端实时处理

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测试方法

1. 使用 Intel 小型计算单元，打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，在

文件夹中创建 images 文件夹；在 sibitu-desktop-sdk 目录下右键，选择在终端

打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行

程序

2. 使用 POSTMAN 向目标主机发送任务开始指令。

3. 按照一定的频率向 images 文件夹下存入新的图片。

4. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入http://localhost:5100并按下Enter键，

在该页面查看程序运行结果。

评判标准
Intel 小型计算单元在计算的同时，会保存对应的数据。

数据会实时增量式进行处理

测试记录及

结果

1. 计算单元在处理的同时会同步保存数据以及结果文件。

2. 拼图结果以实时增量式的方式进行处理

备注
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性能 4.2 测试记录表

测试项目
天气良好，飞行高度 200m，图片重叠度不小于 60%的情况下,8 架混合类型无人机协

同建图，建图速度能够达到每小时 5 平方公里，延时小于 3 分钟

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.1

测试方法

1. 在指定位置部署无人机

2. 检查旋翼无人机各部件（传感器、线路连接等）是否正常、飞控内部预设参数是

否正常；检查各设备间通信是否正常。检查旋翼无人机的电机、飞控是否上电;
检查通信链路模块，查看地面系统软件与无人机是否保持有效链接；检查地面站

系统启动是否正常;检查机载电脑是否正常启动；检查遥控器与旋翼无人机是否

保持有效链接;飞行前需熟悉本次试验涉及的相关代码，并检查代码启动脚本中

的各项参数是否满足本次试验环境。

3. 检查无人机相机是否启动、数据采集的接口是否正常，确保系统正确初始化。

4. 无人机起飞点分别实施定点侦查，确保满足无人机起飞条件

5. 打开地面站软件开始规划编队任务。

6. 执行编队任务。

7. 记录任务执行时间。

8. 回收无人机。

9. 计算无人机成图面积

评判标准
建图速度能够达到每小时 5 平方公里，延时小于 3 分钟

测试记录及

结果

1. 多机拼图总用时为 8 分 59 秒，最终总面积为 6831264 ㎡，大于 5 平方公里

2. 无人机从获取到最后的图片到拼图结束的延时为 108.489 秒，优于 3 分钟

备注

无人机拍照间隔为 2 秒一张，一共拍摄 97 张图片，拍摄总用时为 194 秒

根据拼图程序的输出，拼图总用时为 302.489 秒
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性能 4.3 测试记录表

测试项目
GNSS 信息融合，飞行高度 100 米，相机分辨率 2400 万像素，视场角 90 度的情况下，

三维点云重建精度及空间定位精度优于 2.5 米，目标位置定位精度优于 3 米

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.1

测试方法

1. 使用 RTK 设备在指定位置完成地面控制点的打点工作，并记录对应的 RTK GPS

信息

2. 使用无人机采集指定位置的正射影像图片，无人机飞行高度为 100 米，拍摄的图

像分辨率为 4k。

3. 使用程序对正射影像图片进行拼接

4. 将拼接结果和 RTK GPS 数据同时导入到 QGis 软件中。

5. 对比地面控制点和拼图结果，完成误差计算

评判标准

空间定位精度优于 2.5 米，目标位置定位精度优于 3米

测试记录及

结果
1. 水平平均误差为 1.361。
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备注
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性能 4.4 测试记录表

测

试

项

目

集群内无人机地图融合的延时时间小于 60 秒

测

试

地

点

厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测

试

方

法

1. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中。

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，选择在终端打开，创建新的命令行终端，

并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行程序。

3. 使用 POSTMAN 向目标主机发送拼图开始任务。

4. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入 http://<目标主机 ip>:1024 并按下 Enter 键，在

该页面查看程序运行结果。

5. 多机任务需要打开对应任务执行数量的 Intel 小型计算单元，并重新执行步骤 1-5。

6. 多机结果可通过适配的地面站软件查看融合结果

评

判

标

准

集群内无人机地图融合的延时时间小于 60 秒
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测

试

记

录

及

结

果

1. 多机协同建图实时显示多机拼图任务，多地图融合延时小于 10s。

备

注
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性能 4.5 测试记录表

测

试

项

目

每秒处理 30 张图像，达到实时处理速度

测

试

地

点

厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4
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测

试

方

法

1. 使用 Intel 小型计算单元打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中。

2. 打开文件夹进入:~/sibitu-desktop-sdk 路径中，选择在终端打开，创建新的命令行终端，

并在终端中输入 python3 desktop_server.py 运行程序。

3. 打开 vlc 使用流的方式将视频转换成 rtsp 实时视频流。

4. 使用 POSTMAN 向目标主机发送 rtsp 拼图开始任务。

5. 程序运行后打开浏览器，在地址栏输入 http://<目标主机 ip>:1024 并按下 Enter 键，在

该页面查看程序运行结果。

6. 多机任务需要打开对应任务执行数量的 Intel 小型计算单元，并重新执行步骤 1-5。

7. 多机结果可通过适配的地面站软件查看融合结果

评

判

标

准

每秒处理 30 张图像，达到实时处理速度。

测

试

记

录

及

结

果

1. 每秒处理 30 张图像，能达到实时处理速度。

备

注

测试使用的 rtsp 网络视频直播流的方式，原始视频的帧率为 30 FPS
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1.5 其他测试

其他测试 5.1 测试记录表

测试项目 无人机多环境测试

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.11.1-2025.12.1

测试方法

1. 携带无人机在多个场景下进行起飞测试

2. 测试场景包括平原、草地、山顶、河边等

评判标准
无人机能够正常起飞飞行。

测试记录及

结果
1. 无人机适配多个任务场景。

备注



报 告 编 号：HYI20251205A0907

57

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

58

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023

其他测试 5.2 测试记录表

测试项目
系统鲁棒性：系统具备鲁棒性，可一定程度上实现纹理、光照不理想区域下的三维重

建处理；能在 GNSS 中断 60s 内正常运行
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测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.12.4

测试方法

1. 使用Intel小型计算单元或NvidiaOrin，打开文件夹进入:~/uav_online_mapper

路径中，根据操作系统选择进入 bin-aarch64-ubuntu18.04 或 ubuntu20.04 文件

夹中，在文件夹中创建 image_cache 文件夹，将一组需要测试的数据(67 张 4K

分辨率图片)复制到文件夹中，在当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的

命令行终端，并在终端中输入 python3 camSdk_demo.py 运行程序

2. 打开文件夹进入:~/uav_online_mapper 路径中,打开 taskconfig.py 文件，将文

件中 dataSet 后的值改为：“iamge”,Method 后的值改为“points”,在当前目

录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 python3

zmq_pari_client.py 运行程序

3. 在拼图计算机上打开 camSdk_demo.py 文件所在目录，同级目录下打开 cloud 文

件夹进入到“task_id”/pointsCloud 文件夹中，查看文件夹中是否保存了三维

重建生成的点云文件 xxx.ply。将这些 ply 文件导入到 CloudCompareStereo 或

其他的地图查看软件中，查看生成的结果。

评判标准
程序能够正常运行。

测试记录及

结果

4. 使用 67 张图片进行测试，其中连续 22 张没有 GNSS 信息。

5. 程序能够正常运行，并继续处理数据生成点云地图

6. 能够处理光照不理想区域数据，并完成三维重建。

备注



报 告 编 号：HYI20251205A0907

60

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

61

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

62

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

63

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023



报 告 编 号：HYI20251205A0907

64

221320110536
检测报告

中国认可

国际互认

检测

TESTING

CNAS L9023

性能 4.6 测试记录表

测试项目
系统精度：可在 300m 以上高度 40min 内完成对 4Km²区域的三维点云构建。在 1080p

图像分辨率，GNSS 时间同步误差小于 1ms 的情况下，点云位置精度不低于 5m

对照指标 合同 2.3.6

测试地点 厦门泓益软件检测实验室 测试时间 2025.02.19
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测试方法

1. 使用 windows 电脑运行地面终端地图服务程序，在服务程序所在的文件夹中右键

选 择 在 终 端 中 打 开 ， 创 建 一 个 命 令 行 工 具 ， 命 令 行 中 输 入 python

GroundCenterNode.py 运行地面终端地图服务程序。

2. 使 用 4 个 Intel 小 型 计 算 单 元 或 NvidiaOrin ， 分 别 打 开 文 件 夹 进

入 :~/uav_online_mapper 路 径 中 ， 根 据 操 作 系 统 选 择 进 入

bin-aarch64-ubuntu18.04 或 ubuntu20.04 文 件 夹 中 ， 在 文 件 夹 中 创 建

image_cache 文件夹，将一组需要测试的数据(60-110 张 4K 分辨率图片)复制到

文件夹中，在当前目录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终

端中输入 python3 camSdk_demo.py 运行程序

3. 打开文件夹进入:~/uav_online_mapper 路径中,打开 taskconfig.py 文件，将文

件中 dataSet 后的值改为：“iamge”,Method 后的值改为“points”,在当前目

录下右键，选择在终端打开，创建新的命令行终端，并在终端中输入 python3

zmq_pari_client.py 运行程序

4. 根据任务的日志文件计算每一个拼图程序的运行时间，统计 4 个程序运行的平均

时间。

评判标准

拼图程序处理完 4Km²区域的数据用时再 30Min 之内。

1080p 图像分辨率，GNSS 时间同步误差小于 1ms 的情况下，点云位置精度不低于 5m

测试记录及

结果

1. 4 个拼图程序完成 4.2Km²面积三维建图，平均用时 5min。

2. 目标点经纬度为：113.09573874，34.53559939。点云地图选点后转换坐标为：

113.09571058，34.53558281，距离误差为 3.345m。

备注
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2 测试结论

集群无人机实时地图重建与应用系统指标符合性对照表

测试对

象

测试内容及技术指

标
考核方式 完成度

多机协

作指标

考核

系统支持单机、多

机执行任务，任务

类型多样、灵活；

支持不少于 8 架无

人机实时构建二维

地图和三维地图

测试方法：无人机在执行任务

时，能够实时处理和传输数

据，确保地图的实时更新和准

确性；系统生成的地图需达到

预定的精度要求

完成

集群无人机具备编

队能力，支持多架

考核方法：设计若干典型编队

飞行任务，记录各无人机的飞
完成
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无人机协同执行任

务

行轨迹、任务执行情况、通讯

数据等，通过数据分析评估无

人机集群的编队稳定性、协同

作业能力和任务执行效率。

地图输

出指标

考核

支持边缘端协同计

算与存储，机载端

实时处理

考核方法：设计包括边缘计

算、机载实时处理和协同计算

的综合任务，记录各项性能指

标，包括计算速度、存储速度、

数据传输速度、响应时间等，

通过数据分析评估系统的整

体性能。

完成

天气良好，飞行高

度 200m，图片重叠

度不小于 60%的情

况下,8 架混合类

型无人机协同建

图，建图速度能够

达到每小时 5 平方

公里，延时小于 3

分钟

考核方法：选择一个面积较

大、地形复杂的测试区域，确

保覆盖面积至少为 5 平方公

里，设定无人机的飞行高度为

200 米，图像重叠度不小于

60%。使用高效的图像拼接算

法对传输的图像进行处理，生

成连续的地图。记录系统在每

小时内完成的地图面积，确保

达到每小时 5 平方公里的目

标。测量从图像采集到生成地

图的总时间，确保延时小于 3

分钟。

完成

GNSS 信息融合，飞

行高度 100 米，相

机分辨率 2400 万

像素，视场角 90

度的情况下，三维

点云重建精度及空

考核方法：选择一个具有已知

控制点的测试区域，确保覆盖

面积和地形复杂度适中。检查

无人机、相机和 GNSS 接收器

的状态，确保设备正常运行。

根据测试区域设计合理的飞

完成
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间定位精度优于

2.5 米，目标位置

定位精度优于 3 米

行路径，确保图像重叠度和覆

盖率。执行飞行任务，采集高

分辨率图像和 GNSS 数据，确

保数据质量。使用专业软件对

图像进行校正和拼接，生成初

步的三维点云。将 GNSS 数据

与点云数据进行融合，校正位

置误差，生成高精度的三维模

型。将生成的点云数据与已知

控制点位置进行对比，计算位

置误差，评估点云重建和空间

定位精度。

集群内无人机地图

融合的延时时间小

于 60 秒，每秒处理

30 张图像，达到实

时处理速度

考核方法：选择一个具有已知

地面控制点的测试区域，确保

覆盖面积和地形复杂度适中。

制定详细的飞行计划，包括每

架无人机的飞行路线、起飞和

降落点。设定无人机的飞行高

度、速度和图像采集频率，确

保每秒采集 30 张图像。按照

飞行计划启动无人机，开始图

像采集和传输任务。无人机实

时将采集的图像数据传输至

地面控制站或边缘计算节点，

确保数据传输稳定且延时最

小化。地面控制站或边缘计算

节点接收图像后立即进行处

理，生成融合地图数据。使用

高精度时间记录设备，测量从

图像采集到生成融合地图数

据的总时间，确保总延时小于

60 秒。统计系统每秒处理的图

像数量，确保处理速度达到每

秒 30 张图像。

完成
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测试人员依据《集群无人机实时地图重建与应用系统测试大纲

（含细则）》开展了测试，共有 14项测试项，测试结果表明共有 14

项测试结果符合《“慧眼行动”成果转化应用项目合同》的要求，测

试项通过率为 100%，软件整体完成度达标，被测试软件合格。

签发日期：2025 年 12 月 5日

检测单位盖章
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